
Esercizi 5-12-2006

Punti di equilibrio per sistemi lineari a coefficienti costanti

1. Si indentifichino le varietà stabili, instabili ed il centro in un intorno
dell’origine in R3 relative al seguente sistema di equazioni differenziali
ordinarie: 

ẋ(t) = 3x(t)
ẏ(t) = −y(t)
ż(t) = y(t)− z(t)

.

2. Si ripeta l’esercizio precedente per i sistemi
ẋ(t) = x(t) + 2y(t) + 3z(t)
ẏ(t) = y(t) + 2z(t)
ż(t) = z(t)

,


ẋ(t) = −y(t)
ẏ(t) = x(t)
ż(t) = 2z(t)

3. Si studino le traiettorie in R2 relative ai seguenti sistemi di equazioni
differenziali:{

ẋ(t) = 2x(t) + y(t)
ẏ(t) = y(t)

,

{
ẋ(t) = −x(t)
ẏ(t) = −x(t)− y(t)

.
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