
0.1 Calcolo dell'inversa di una matrice

A =

(
3 8
4 11

)
A−1 :=

(
11 −8
−4 3

)
A =

(
4 5
9 11

)
A−1 =

(
−11 5
9 −4

)
A =

(
3 7
4 9

)
A−1 =

(
−9 7
4 −3

)
A =

(
9 5
11 6

)
A−1 =

(
−6 5
11 −9

)

A =

(
2 4 2
0 1 2
0 0 1

)
A−1 =

(
1/2 −2 3
0 1 −2
0 0 1

)

A =

(
4 2 2
6 3 2
0 0 1

)
A non è invertibile.

A =

(
2 4 2
0 2 2
0 0 1

)
A−1 =

(
1/2 −1 1
0 1/2 −1
0 0 1

)

A =

(
2 0 0
0 1 1
0 −1 1

)
A−1 =

(
1/2 0 0
0 1/2 −1/2
0 1/2 1/2

)

0.2 Ri�essioni nel piano rispetto a una retta

Ri�essione rispetto alla retta y = tg(π/3)x =
√
3x. Allora θ = 2π/3. La matrice è

A =
1

2

(
−1

√
3√

3 1

)
.

Calcoliamo la ri�essione rispetto alla retta y = −
√
3x = tan(2π/3)x. Allora

θ =
4π

3
= π +

π

3

B =
1

2

(
−1 −

√
3

−
√
3 1

)
.

Se compongo BA cosa trovo?

BA =
1

2

(
−1 −

√
3√

3 −1

)
.

Questa è la rotazione di 2π/3.
Più in generale

Rθ =

(
cos θ − sen θ
sen θ cos θ

)
Sθ =

(
cos θ sen θ
sen θ − cos θ

)
Rθ è la rotazione in senso orario di angolo θ. Invece Sθ è la simmetria (o ri�essione)
rispetto alla retta y = tg(θ/2)x. Vale

RαRβ = Rα+β , SαSβ = Rα−β .
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